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摘要：双凸极永磁电机转子结构简单，其参数变化对电机的运行性能影响很大。通过有限元

计算和仿真，分析了转子极弧宽度和斜槽角度对电机磁链、反电势及电感等静态特性的影响。

样机测试结果验证了理论分析的正确性。
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O 引 言

双凸极永磁电机(简称DSPM电机)是结构

简单的开关磁阻电机和高性能的永磁电机有机结

合体，具有独特的结构和优良的电气性能。其主

要优点是结构简单、工作可靠、功率密度高、效

率高，具有广阔的应用前景¨引。DsPM电机定、

转子均为凸极结构。根据运行原理，永磁体可安

装于定子(称为定子永磁型)或转子(转子永磁

型)，但永磁体置于转子时将使转子冲片被分割成

多部分，难以形成坚固的整体，使转子制造困难

且不适宜高速运行，故一般将永磁体置于定子上。

定子上装有集中绕组。一般定子极弧为定子极距

的一半，使得电机在任意位置时每相的定、转子

重叠角之和为常数，理论上可以使永磁体的工作

点恒定，减小永磁电机的定位力矩。相对于定子

参数，转子的参数较多，如转子的极数、极弧宽

度、斜槽角度等，这些参数对电机性能有显著影
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响。本文以12／8极DSPM电机为研究对象，讨论

转子相关参数对电机特性的影响。

1转子极数

根据电机的运行原理，电机的相数m、定子极

数p。和转子极数p，之间应满足下列关系H1：

『pe_2砒 (1)
【p，=p。±2后

为减小电机铁耗以及主电路功率管开关损耗，

应减小转子极数p。，故转子极数通常小于定子极

数。为防止电机结构的不对称，导致转子磁拉力，

定、转子极数一般为偶数。为使电机具有自起动

能力，定子相数应大于或等于3。最常见的DsPM

电机的定、转子极数是6／4极、8／6极等组合。定

子径向相对极上的绕组串接或并接形成一相，因

此电机的相数可表示为：

m=譬 (2)

在低速、高转矩时，可以采用重复形式，如

12／8极、16／12极等b]，此时，式(2)可表示为：

m=华 (3)
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